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Harmonogram studiéw podyplomowych
Sztuczna Inteligencja i Robotyka w Medycynie

Modut TEMATYCZNY | Wprowadzenie do sztucznej inteligenciji i robotyki

Miejsce

Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach, Wydziat Nauk Medycznych w Zabrzu, Plac Traugutta 2, Zabrze / zajecia stacjonarne

12.10.2024r. sobota

13.10.2024 r. niedziela

Przedmiot

Przedmiot

09:00 - 09:45

Przywitanie uczestnikow przez:

dr hab. n. med. Oskar Kowalski, prof. SUM - Prorektor ds.
Ksztatcenia Podyplomowego i Promocji SUM

prof. dr hab. n. med. Alicja Grzanka - Dziekan Wydziatu Nauk
Medycznych w Zabrzu

dr hab. n. med. Zbigniew Nawrat - Kierownik Studiow

prof. dr hab. inz. Ewa Pigtka - Kierownik Katedry Informatyki
Medycznej i Sztucznej Inteligenciji Politechniki Slgskiej

dr hab. Inz., Pawet Badura, prof. PolSI., - Prodziekan ds.
Infrastuktury i Organizaciji Politechniki Slgskiej

09:45 - 10:00 przerwa

10:00 - 10:45 " . L . . 10:00 - 10:45

10:45-11:30 }/\)/vpll;?;/\:ja)dzeme do przedmiotu studiow Al i robotyka w medycynie 10:45 - 11:30 |Wprowadzenie do Robotyki medycznej (wyktad)

11:30 - 12:15 y 11:30 - 12:15

12:15 - 13:00 |Wprowadzenie do przedmiotu studiow Al i robotyka w medycynie 12:15 - 13:00 [Wprowadzenie do Robotyki medycznej (seminarium)

13:00 - 13:30 przerwa 13:00 - 13:30 przerwa

13:30 - 14:15 " 13:30 - 14:15

14:15 - 15:00 Wprowadzenie do Al (wyktad). 14:15 - 15:00 |Sztuczna inteligencja jako innowacja w opiece zdrowotnej - obecne i przyszte

15:00 - 15:45

Wprowadzenie do Al (seminarium)

15:00 - 15:45

15:45 - 16:30

mozliwosci, zastosowania oraz wyzwania (wyktad)

16:30-17:15

Test podsumowujacy modut

Modut Il - Etyka i regulacje prawne w medycynie

Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
26.10.2024 r. sobota 27.10.2024 r. niedziela
09:00 - 0945 Bezpleczgnstwo i ryzyko zwigzane z medycznymi aplikacjami Al 09:00 - 0945
i robotami (wyktad).
09-45 - 1030 Problemy e.tyczne zwigzane z zastosowaniem Al i robotyki 09:45 - 10:30 |Patenty - prawo i praktyka (wyktad)
w medycynie (wyktad)
10:30 - 11:15 Problemy e.tyczne zwigzane z zastosowaniem Al i robotyki 10:30 - 11:15
w medycynie (seminarium)
11:15-11:30 przerwa 11:15-11:30 przerwa
11:30 - 12:15 11:30-12:15
12:15-13:00 Prawo sztucznej inteligencji w medycynie (wyktad) 12:15 - 13:00 (Bezpieczenstwo danych (wyktad)
13:00 - 13:45 13:00 - 13:45
13:45 - 14:30 13:45 - 14:30 |Test podsumowujacy modut
14:30 - 14:45 przerwa
14:45 - 15:30
Certyfikacja medyczna (wykiad
15:30 - 16:15 | ofikacja medyczna (wykiad)
Modut lll - Podstawy wiedzy o czlowieku w kontekscie sztucznej inteligenciji i robotyki
Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
23.11.2024 r. sobota 24.11.2024 r. niedziela
09:00 - 09:45 |Wprowadzenie - biofizyka czlowieka (wyktad) 09:00 - 09:45 - .
09:45 - 10:30 _ - . . o _ . 09-45 - 1030 mplanty. Sztuczne narzady.(wyktad)
Anatomia z fizjologig cztowieka z doswiadczenia chirurga (wyktad)
10:30 - 11:15 10:30 - 11:15 |Urzgdzenia noszone (wearable devices) i telemedycyna (seminarium)
11:15-11:30 przerwa 11:15-11:30 przerwa
gig 1;(1)2 Anatomia z fizjologig cziowieka z doswiadczenia kardiologia Eig gég Urzadzenia noszone (wearable devices) i telemedycyna (seminarium)
13:00 - 13:45 | Seminarium) 13:00 - 13:45
1345 - 14:30 Anatomia z fizjologig czlowieka z doswiadczenia kardiologia — 1345 - 14:30 Egzoszkielet i rehabilitacja (wykfad)
(wyktad)
14:30 - 15:15
15:15 - 16:00 |Test podsumowujacy modut




Modut IV - Sztuczna inteligencja w analizie danych medycznych

Miejsce Politechnika Slaska / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
07.12.2024 r. sobota 08.12.2024 r. niedziela
09:00 - 09:45 09:00 - 09:45
09:45 - 10:30 (Zaawansowane algorytmy przetwarzania obrazéw i sygnatéow 09:45 - 10:30 |Komputerowe systemy wspomagania decyzji oparte o sztuczng inteligencje
10:30 - 11:15 |medycznych (wykiad) 10:30 - 11:15 |(wykiad)
11:15-12:00 11:15-12:00
12:00 - 12:15 przerwa 12:00 - 12:15 przerwa
12:15-13:00 12:15-13:00
. :00 - 13:45 |Szpital temy inf j ktad
13:00 - 13:45 Jesenie mEsmmane (ol 13:00 - 13:45 |Szpitalne systemy informacyjne (wyktad)
13:45 - 14:30 13:45 - 14:30
14:30 - 15:15
11.01.2025 r. sobota 12.01.2025 r. niedziela
09:00 - 09:45 09:00 - 09:45
09:45 - 10:30 |Wirtualna rzeczywistos$¢ i zaawansowane metody analizy danych w 09:45 - 10:30 |Biomechaniczne metody diagnostyki dysfunkcji narzgdu ruchu w medycynie i
10:30 - 11:15 |badaniach réwnowagi (wyktad) 10:30 - 11:15 |sporcie (wyktad)
11:15-12:00 11:15-12:00
12:00 - 12:15 przerwa 12:00 - 12:15 przerwa
12:15-13:00 . s . 12:15-13:00
1300 - 1345 Wirtualna rzeczywistos¢ i zaawansowane metody analizy danych w 1300 - 1345 |Bi hani todv di ki dvsfunkaii d h q L
:00 - 13: badaniach rownowagi (wykad) :00 - 13: iomechaniczne metody diagnostyki dysfunkcji narzadu ruchu w medycynie i
13:45 - 14:30 13:45 - 14:30 |sporcie (wyktad)
14:30 - 15:15
15:15 - 15:45 |Test podsumowujacy modut
Modut V - Roboty medyczne
Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
25.01.2025 r. sobota 26.01.2025 r. niedziela
09500 - 09545 Robot do operacji serca - problemy konstruktora i chirurga na 09i00 - 09i45 Roboty realizujgce r6zne zadania w ustugach medycznych:roboty sterylizujace,
09:45 - 10:30 podstawie doswiadczen wiasnych /robot Robin Heart/ (wykiad) 09:45 - 10:30 socjalne, diagnostyczne i wspomagajgce lekarzy przy stole operacyjnym ora
10:30 - 11:15 BoBoTd = b 7 ” = 10:30 - 11:15 pacjenta w domu - na podstawie doswiadczen wtasnych konstruktora i
11-15 - 12:00 |° ot o operacji serca - problemy onstru tgra i chirurga na 11-15 - 12:00 | przedsiebiorcy (wyktad)
podstawie doswiadczen wtasnych /robot Robin Heart/(seminarium)
12:00 - 12:15 przerwa 12:00 - 12:15 przerwa
12:15 - 13:00 Zautomatyzowana neurorehabi-litacja - problemy konstruktora i 12:15-13.00
13:00 - 13:45 |rehabilitanta na podstawie doswiadczen wiasnych /robot LUNA/ 13:00 - 13:45 |0 interfejsach mozg-komputer w terapii i kontroli robotéw (wyktad)
13:45 - 14:30 |(wyktad) 13:45 - 14:30
Zautomatyzowana neurorehabi-litacja - problemy konstruktora i
14:30 - 15:15 |rehabilitanta na podstawie doswiadczen wtasnych /robot LUNA/ 14:30 - 15:15 |Test podsumowujacy modut
(seminarium)
MODUL TEMATYCZNY VI — Al w praktyce medycznej
Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
08.02.2025 r. sobota 09.02.2025 r. niedziela
09:00 - 09:45 |Planowanie operacji chirurgicznych i elementy Al (wyktad) 09:00 - 09:45
09:45 - 10:30 09:45 - 10:30 |Al i roboty chirurgiczne (wyktad)
10:30 - 11:15 |Wspotczesne wyzwania i korzy$ci: interpersonalnos$é w systemach 10:30-11:15
11:15 - 12:00 |medycznych opartych na sztucznej inteligencji (wyktad) 11:15 - 12:00 |Al i cyfrowy szpital - inteligentna diagnostyka, planowanie, operacje i zarzgdzanie
12:00 - 12:45 12:00 - 12:45 |(wykiad)
12:45 - 13:00 przerwa 12:45-13:00 przerwa
13:00 - 13:45 13:00 - 13:45 |Al i cyfrowy szpital - inteligentna diagnostyka, planowanie, operacje i zarzadzanie
13:45 - 14:30 |Diagnostyka i Al (wyktad) 13:45 - 14:30 |-(wykiad)
14:30 - 15:15 14:30 - 15:15 |Test podsumowujacy modut
MODUL TEMATYCZNY VIl - Nawigacja obrazowa w praktyce medycznej
MODUL TEMATYCZNY VIl - Roboty w chirurgii matoinwazyjnej
Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia online - platforma: https://eckp.sum.edu.pl/
22.02.2025 r. sobota 23.02.2025 r. niedziela
09:00 - 09:45 . L . 09:00 - 09:45 |Roboty w chirurgii - wprowadzenie konstruktora i wynalazcy
09-45 - 10:30 Wstep do systeméw nawigacji obrazowej (wyktad) 09-45 - 10-30
10:30 - 11:15 10:30 - 11:15 |Roboty chirurgiczne w praktyce - wdrozenie, szkolenie zespotu i praktyka
11:15 - 12:00 [Nawigacja w ortopedii (wykfad) 11:15 - 12:00 |kliniczna, w szczegolnosci w urologii (wyktad)
12:00 - 12:45 12:00 - 12:45
12:45 - 13:00 przerwa 12:45-13:00 przerwa
13:00 - 13:45 13:00 - 13:45 |Roboty chirurgiczne w praktyce - wdrozenie, szkolenie zespotu i praktyka
13:45 - 14:30 |Nawigacja w stomatologii (wyktad) 13:45 - 14:30 |(kliniczna, w szczegdlnosci w urologii (wykiad)
14:30 - 15:15
15:15 - 16:00 |Test podsumowujacy modut
08.03.2025 r. sobota 09.03.2025 r. niedziela
09:00 - 09:45 09:00 - 09:45
09:45 - 10:30 [Roboty (_:hlrur_glczne w praktyce_-_-_ zastosovx_/_ama w chl_rurgn ogolnej, 09:45 - 10:30 Robolylchinugicenswiprakiyae = onkologisl (wykiad)
10:30 - 11:15 |onkologicznej, gastroenterologii i proktologii (seminarium) 10:30-11:15
11:15-12:00 11:15-12:00
12:00 - 12:15 przerwa 12:00 - 12:15 przerwa
12:15 - 13:00 12:15-13:00 Roboty chi . t rtopedi hi ia Kk ' oali
13:00 - 1345 o S 13.00 - 13.45 | RoPoty chirurgiczne w praktyce - ortopedia, chirurgia kregostupa neurologia
Roboty chirurgiczne w praktyce — kardiochirurgia (wyktad) (wyktad)
13:45 - 14:30 13:45 - 14:30
14:30 - 15:15 14:30 - 15:15 |Test podsumowujacy modut




MODUL TEMATYCZNY IX — Laboratoria — Sztuczna inteligencja w aplikacjach medycznych

Miejsce Politechnika Slaska, Wydziat Inzynierii Biomedycznej, Franklina Roosevelta 40, 41-800 Zabrze / Zajecia stacjonarne
29.03.2025 r. sobota 30.04.2025 r. niedziela
S?lﬁ(:shpraktyczne beda realizowane w trzyosobowych Zajecia praktyczne beda realizowane w trzyosobowych grupach
Dlagnostyka. ruchu. Wirtuaina rz.eczyw'lstosc | zaawansowane Diagnostyka ruchu. Wirtualna rzeczywistos¢ i zaawansowane metody analizy
metody analizy danych w badaniach réwnowagi — 4 h . . .
Zaawansowane algorytmy w inzynierii stuchu i mowy — 2 h CERTEN 7 P LIETE) RNl =c
9.00-17.15 ) - algoryimy Y H | MOWY = - 9.00 - 17.15 |Zaawansowane algorytmy w inzynierii stuchu i mowy — 2 h
Mechanizmy dziatania algorytméw sztucznej inteligencji —4 h . . . ; S "
L . . L Mechanizmy dziatania algorytméw sztucznej inteligencji —4 h
Nawigacja obrazowa w terapii matoinwazyjnej — 2 h L . . g
. M, Nawigacja obrazowa w terapii matoinwazyjnej — 2 h
Komputerowe systemy wspomagania decyzji oparte o sztuczng . . L .
inteligencje — 4 h Kpmputeroyve systemy wspomagania decyzji gparte o sztuczng inteligencje — 4 h
Biomechaniczne metody diagnostyki dysfunkcji narzadu ruchu — 4 h Biomechaniczne metody diagnostyki dysfunkcji narzadu ruchu — 4 h
MODUL TEMATYCZNY IX — Laboratoria — Sztuczna inteligencja w aplikacjach medycznych
Miejsce 41-800 Zabrze / zajecia stacjonarne
12.04.2025 r. sobota 13.04.2025 r. niedziela
sraljjicgcahpraktyczne beda realizowane w trzyosobowych Zajecia praktyczne beda realizowane w trzyosobowych grupach
o [REIZ Rob!n A UED + I.<onsola R LSRR 1. Robot Robin Heart Tele + konsola Robin Heart Stiff Flop
2. Robot Robin Heart PortVisionAble . -
- . . . . 2. Robot Robin Heart PortVisionAble
3. Robot Osemka - robot chirurgiczny multizadaniowy R : . : .
. . o 3. Robot Osemka - robot chirurgiczny multizadaniowy
4. Robot Pelikan - lekki robot toru wizyjnego : : 2
5. Robot Aria (kilka wersji SOL-AR -BOT [P]- robot toru wizyjnego i (RO R 2 1,9 6l SElE U L) U=
. C ) . e yinego, 5. Robot Aria (kilka wersji SOL-AR -BOT [P]- robot toru wizyjnego, [P] - robot do
[P] - robot do biopsiji, -automatyczne ramie do wézkéw inwalidzkich) L . o S
- . biopsji, -automatyczne ramie do wozkéw inwalidzkich)
6. Robot DIiSIRT - automatyczna sterylizacja . .
. 6. Robot DISIRT - automatyczna sterylizacja
e 2 7. Robot socjalny
9.00 - 17.15 i 9.00-17.15 |’-
&L el Tl mas iy USC.;. RE..MEDI 8. Robot telediagnostyczny USG REMEDI
9. Robot LUNA do neuro-rehabilitacji L
- . 9. Robot LUNA do neuro-rehabilitacji
10. Robot rehabilitacyjny Prodrobot - :
URZADZENIA TESTUJACE: 10. Robot rehabilitacyjny Prodrobot
A URZADZENIA TESTUJACE:
1. Tester narzedzi chirurgicznych S .
< 1. Tester narzedzi chirurgicznych
2. Tester zadajnika ruchu robota <
. . \ . . 2. Tester zadajnika ruchu robota
3.Tester telechirurgii (stanowisko testujgce konsekwencje . . . . . i
opbznienia sygnahu) 3.Tester telechirurgii (stanowisko testujgce konsekwencje opdznienia sygnatu)
. : . . . 4. Tester robota chirurgicznego stosujgcego rozwigzania Al
4. Tester robota chirurgicznego stosujgcego rozwigzania Al . - . " . .
) - . - . 5. Testery treningowe (3 rozne modele) chirurgii laparoskopowej Urzgdzenia
5. Testery treningowe (3 rozne modele) chirurgii laparoskopowe;j : .
: . " doplanowania operaciji.
Urzgdzenia doplanowania operacji.
MODUL TEMATYCZNY Xl — Modut podsumowujacy
Miejsce Slaski Uniwersytet Medyczny w Katowicach / Zajecia stacjonarne
26.04.2025 r. sobota 27.04.2025 r. niedziela
09:00 - 09:45 09:00 - 09:45
Raport Al w ustugach medycznych w Polsce - aktualne dane i . . . . .
09:45 - 10:30 prognozy. (wyklad) 09:45 - 10:30 | Kluczowe elementy wspétczesnej cyfrowej transformaciji w medycynie (wyktad)
10:30 - 11:15 10:30 - 11:15
11:15-12:00 11:15-12:00
12:00 - 12:30 przerwa 12:00 - 12:30 przerwa
12:30 - 13:15 12:30 - 13:15
13:15 - 14:00 |Raport Roboty _Medyczne T UE WEREn M e v [FElEe o 13:15 - 14:00 Kluczowe elementy wspoétczesnej cyfrowej transformaciji w medycynie (wyktad)
14:00 - 14:45 |aktualne dane i prognozy. 14:00 - 14:45
14:45 - 15:30 14:45 - 15:30
15:30 - 15:45 |Test podsumowujacy modut

EGZAMIN KONCOWY




